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Præsentation

Tilspændingsmomenterfor hydrauliske kobl inger
Benyt denneftemgangsmådetil at identifi cere en kobling:

Bestem den indvendigeellerden udvendigediameterimm påden kobling, derskalidentificeres.
Eksempel: Udvendig diametermålt på 14,30 mm. Dentilsvarendekobling ersåledespå 14,29, dvs.9/16- 18

9/1 6 = 9/1 6etomme ( 1 4,29 mm) - 1 8 = antal gevindskæringer pr. tomme.

Sefølgendeskema:

M<: * dsiffrd ilr dnrorttuing / nortuirgtor e alrlelilsptdngrnrrnetæ

lvlålerntrde

uovenog ol€lmeEr

imm

lnovenorg olametel

imm

KODIrngstype

JIG

Tilspændingsmoment i daNm

Minimum Maksimum

9,53 8,4 3t8 -24 2,5 3,5

11,11 9,71 7t16 -20 4 5

12,7 11,12 1t2 - 20 4 5

14,29 12,7 9/16 - 18 5,5 6,5

19,05 17,33 3t4 - 16 6 8

22,23 20,26 718 - 14 6 I
26,99 24,7 1" 1116 - 12 8 10

30,16 27,87 1" 3116 - 12 12 15

Fig.1

w.€frF'
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Præsentation

Hydraul iske betjeni ngsanord ni nger
Liftsystemets hydrauliske betjening kanvære mekanisk eller
dektuonisk(eleltroniskhactoonbolTCE 9)

Mel«aniske betjeningsanrdninga

I Betjeningsgreb til visning af position

2 Betjeningsgrebtil vægtovaføring

Elektroniske betjeningsanordninger

Styeog kontolboks (Fig. 3)

1 Hukommdsestast med 4 posfimer
2 Tasttil indstilling af position

3 Tasttil indstilling af vægoverføringskontol
4 Tast til indstilling af øverste stop
5 Tasttil indstilling af sænkehastighed

6 KantaKlil aldivering afharsporEtøddæmper+ konfdlampe
7 Konfollampetil angivelse af liftsystemets bevægelse: Løft

dlersænhing
8 Kontrollampe for indstilling af liftsystemet i

si kkeriedsfu nKim og alanr

Fig.3

E2-003
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Præsentation

Liftventil

Placering

Melonisk liftsystem (1 ) (Fig. 4)

Det er placeret på liftdækslet.

Elektsonisk lifbystem (2XFig. 5)

Det er placeret på lift dækslet.

RENAULT 
dEFAgriculture

-
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Præsentation

Mekan isk I iftsystem - Pri nci pd iagram mer for I iftventi len

Cylinderudgang

tl
Tilbageløb
tiltanken

Ventil

tilsænhing

II;
Tilbageløb till
Erken

Ventil

tilstyring Mængderegdator

Tllbageløbtiltanken

Fig.6

Løfteventil

E2-006

Tilbageløbtiltanken HHorsynng

Betjeningsgreb til glidere

A Glider

B S§6wentil
C MængderegLiahr

D Magnetventiltil løft

E Sænkarenlil

F Miniglider

TilbageløbtiltankenTilbageløbtiltanken Fig.7

E2-OO7

P.6 MR 334 - 02.2003 - DA
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Præsentation

Elektron isk I iftsystem - I iftventi I
Liftsystemets olieudtagsventil styres af to proportionelle
magnefu entilø, hvis reakbmerstyres af elekfoni kboksen TCE 9.

Kontrol af position og vægrtoverføring udføres af tofølere.
Se kapitel G2 - ElelGonisk liftsystem TCE 9.

Billedtel«sbr
S = Cylinderudgang
A = Forsyning
R1/R2 = Tilbageløbtiltanken
GA = Kontraventil
EV.M = Magnetventilforløft
EV.D = Magnetventilforsænkning
TB = Trykudligningsglider

Fig.9

E2-009

Fig. I
E2-008

RENArnr 
6ELAgriculture
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Afm onteri ng I m onteri ng

Hjælpecylindre

tunæk Afrtætgigt il lilkofllingslllpt l<ar H<&lwrcvae uffi md en dlerfu hjdpyl[nde.
Vd hvx atnonHing d<d cylintuus pa*rrling dlid udsltilæ (H lænæ ikke spidvæl<&1fl .

Cylinderstangen er ikke blokeret for enden af sin vandring. Pas på, den ikke
kommer ud af banen.

Tegrfrddnirg
1 Vasfecylinda
2 Højrccylinda
3 Alcd
a Udtendigelåsainge
5 Vensfie$øtdeie
6 Verrefre$øtdeje
7 Udvendigelåsainge
I Bdt
9 Ski\€r

10 Rcntir*d
tl Vensfrerørledning

12 Højrerørledning13rcflrc
Fig.10

28 MR 334 - 02.2003 - DA
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Afmontering / montering

Liftdæksel

lndledendearbefr§aqe
-Opklodsba$øjet.
- Aftnonterførerhusefl
- Frakobl spindlemeog den øvøstespindel.
- Frakobl hjælpecylindrene efterbehov.
- Frakobl de hydrauliske rørledninger.
- Frakobl deelektisketilslutningereftøbehov.

nhoffiig
-Aftnonter husdstsstspændingsbdte.
- Monterværktø1(lnr.77 01 388 781 (Fig. 1 3).
-Afmonterhusetved hjælp af et hejseværk.

ItionHitg
- Udførarbejdsgangenefurafrnontaing i modsatrckkefølge.
- Rengøranlægsflademe på bagøjshusetog liftdækslet.
-Læg en stibeLodite5l 8 pa bagøjdswerside(Fig. 12), og saml
liftdækslet. Smørboltenemed olie, ogtilspænd demtil et moment
på16daN.m(brlttø 12).

VissehaKorer (ahængigaf deres effeK) kanvære udslfd med
bolte Ø 16. Boltene sl«altilspændestil et moment på 35 daN.m.

13
E2-01 3
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Afm onteri ng / m onteri n g

Liftarme og stempel

Udskifl ning af armenes pakdåser
- MonterværK sidn U æ8753forat påføreen l«aft påarmene,

så detolåseringe(78) kanahontaes(Fig. 14).

-Afrnmterarmene(76)og(77), ogtag pakdåseme(72)og(75)ud
(Fig.17).
- Smørpakdåsememed lidtolie, førde morteresigen. Sørgbr,
at de ikke bliver byftetom.

Liftarmsaksel og bøsnirg
- FnakoH stangsamlingen (1 9) og slpearmen (14)fra lifts§emds
midterhåndgreb (56XFig. 1 5).

-Tag ringen (71) ud indefra huset.
-Tag akslen udftavenste side.
-Tag bøsningeme(73) og fia) ud (Fig. 1 7).

Ir|orEiry
- Udførarbejdsgangenebrafmontaing i modsatrækkefølge.

/1 Armenes placeringiforholdtilakslenerafrnærketmed

A to rrrn*åg, ovølrold deres placaing

Sørgfcrikkeat bytteom på bøsningeme.

UGkifrningafsbmpelpakningen(F g. 17)

-Afrnonterliftarmene.
-Afrnonter midtertråndgrebet (56).

-Afrmonterspindlen (60).

- Tag stemplet ud (62).
A,

A ro*ikkeat beskadigestempdkammerd.
-Tag bøsningeme(63)og pakningen (84)ud.

IulorGirg
- Udførarttejdsgangeneforafrnontaing i modsat rækkefølge.
-Smørpakringen(Bl), og montaden påholdaen770l 388788
(Fig.16).
- Brug cylinderforingen (65) som styr, og slå indtil pahingen (64)
eri niveau med Ø 91 paværktøjet.
-Anhing hddaen8788 pastemplet (62), og skubpaloingen(el)
ind istempelrillen.
- Mmtastyaingene (6il).

ll&loTt dlid O-lingare (61 ) q (ffi) d twx atntøteri ry.

Fig. 14

E2-O14

2

^

E2-016

E2-015

E2..10 MR 334 - 02.2003 - DA
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Afmonteri ng / montering

I nterne betjeni ngsa nordni nger

mnoruiU
Sefigur18.
ll&loTtdlid dle @øiingø, når kæt ptørtune montsæ igert.

It[ortHing
- Udførarbejdsgangenebrafrnontering i modsatrækkefølge.

- Nåralle komponenternetil de inteme betjeningsanordningerer

monteret igen, skal du udføre deforskellige indstillinger. Se
ahnittet om mekaniske indstillinga.
Udskiftnirqaf pakningeme påstangerc leje

Afmontering (Fig. 18)
-Tag stifterne('14) ud, og løsn møtikkeme('B).
-Æmmter afstandsskiveme (42).

-Aft rcriterf æks'tængerne (52).

- Tag stangen (37) ud ved hjælp af aftrækkeren 77 01 388 015

med tunstslofdornen (Fig. 1 9).

-Aftnontø lejerne(41 )ved hjælp af atuækkere.
-Ærnonterpakdåserne (38)og (39)og (a0).

It/lortHirg
- Udførart§dsgangeneforahrcntering i modsat rækkefølge.
- Fastspænd lejeme med Loctite 648.
- Smørpakdåseme let, førde morrteres.

-Nårddeneerrnorterd, centreres $ange'' (37)og dd 1. lger(4l )
(Fig. 1 8)vedhjæpafspindlentil 3. tilkoblingspunK(Fig. 21 ), og

indførderefter2.leje.

Benælir: Der ktævæ ingan spæidvæ*tttj til montuing af
pakc6æne nadlern stuAert- q leiqne.Stangen eruds{1et
md en konus (A), så pakdåseme ikke bækadiges undcr
nonf,r7ggi'.

E2-O20

E2-O21

''@.

Fig.19

E2-019

MR 334 - 02.2003 - DA E2..13
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Afinonteri ng/montering

Mekanisk I iftsystem - Olieudtagsventil

Tegnffiaring(Fig.23)
1 Olizudtagsventil2re
3 lndstillingskræ

4 Møtik
5 lndstillingslwe
6 Møtik
7 Tilsh.tning

8 Spjæld

9 Gring
10 l-æaing
11 Magnetventiltil løft

12 Fjeder

13 O+ing

14 Sænkeventilenhed

15 O+inge

16 Dd<sdbdt
17 Fjedø
18 AMr&skirc
19 Pakirg
ætup
21 Gring
2 OnrV
23 MængdereguHa
% Fjedra

25 Pop

æ Pd<dæe

Z Styreventil

æ Pop
æ Fd<dæe

O Glider

31 Glidøfeda
32 Miniglider
33 Minigliderleder
34 Pcp
$ Pddæe
36 Undslagsdade
3/ Grirg
38 Gring
39 Gring
0 Stødstargglider
41 Miniglidemål
æ l-asairB
a3 Vægbk'g nægbverførirpskond
44 V@tagposfiorskontd
45 Alcd

'S Udvendigelåsainge
47 Ski'/er

48 Hcp
49 Pddæe
S Fastspændingsanordninga undalagsplade

nfnceig
11 Paspå,drtiedeæfoldersigudunderaftnonbringaf

/l] aasaogpropper.
Sefigure22.

tlonEtg
- Udførarbejdsgangeneforafuorrtering i modsat rækkdølge.
Søgforatphcerc miniglidercn (32) i den dgtige refrringturat
undgp ftjltunktion ved olieudtagsventilen.

UGkift alle de pakninger, der harværctafimonteret
- Når alle komponenteme til olieudtagsventilen er
montøetigen, skal du udføredebrskelligeinds{illinga.

Seafsniftetom mekaniske indstillinga.
-Tilspænd boltene(16)til etmoment på8,5daN.m (Fig. 24).

E2-024

MR 334 - 02.2003 - DA E2..17
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Afrnonteri ng/monteri ng

Mekaniskliftrsystem

lndstilling af be$enirqsgrebtil positiorsvisning
- lndstil be$eningsgrebettil positionsMsning i førerhuset i midten.
- I ndsti I betjeni ng sgrebet A i lodret position.
- Fastspænd kabletved B.

- Kontroller, at liftsystemets vandring ikke begrænses af
betjeningsgrebd.

lndstill i ry af betienirqsgrebtil vægtoverføingskonbol
- I ndstil betjeningsgrebtil væ$overføringskontrol i førerhuset i

midten
- lndstil betjeningsgrebet G lodret.
- Fastspænd kabletved B.

- Kontroller, at betjeningsgrebets C vandring ikke begrænses af
be$eningsgrebettil vægtoverføringskontol i førerhuset.

lndstillingaf liftsysbmeb wlvendige betienirgsgrcb
-Tag liftsystemets udvendige betjeningsgreb D med kabletrullet

mestmuli$op.
- lndstil betjeningsgrebettil positionsvisning i nederste position.

- Fastspænd kablet på betjeningsgrebettil positionsvisning.

- Kontroller, at det udvendige betjeningsgreb ikke begrænser
liftsystemdsvandring.

E2-027
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Afrmontering/monteri ng

Mekaniskliftsystem

htd§illtng atuqfrrveføring§ølelans Mlafnggrer,
- lndstil bolten (45) til af standen

X = 90 mm t 0,5 (Fig. 30).
- lndstil bolten (35) til afstanden

Y = 53 mm t 0,5 (Fig. 29 og21).

M *an i sk el I er el el«to ni §« I if tsystern
Kraftpåvirkning af stangen
Figur 31 :

- Kraften skal ligge mellem:

- 1500o9 + 3500daN.

Lei:slørpafækstængenæ
Figur23:
- Lejesløret skal være på 1 mm.

E2-030

E2-028

+ daN.,.+

Fig.31

E2-031

MR 334 - 02.2003 - DA F2.19



RENAI]IT
Agriculture

-

Afrnonteri ng/monteri ng

Mekanisk liftsystem

lndstilli ng dvægtoverføingskontrol og positionsvisnirg
Figur32:
Mærket5= Skruetil indstilling af vægrtoverføringskonfol.

Mærket3 = Skruetil indstilling af positionsvisning.

lndstilling afvægtoverføingskontrol
Motoren skal værestandset.

-Afrnonter olieudtagsventilen.
- Løsn møtikken (6XFig. 33).

- lndstilbolten (5)tilenafstand på 12 mmt0,2 (Fig.33).
- Monterolieudtagsventilen på liftdækslet.

lnd§illing af positionsvisnirg
Motoren skal køre med nomineltomdrejningstal.
-Vent i 15 min, såolien harnåetden rettetemperatur.
- Bevæg betjeningsgrebet til vægtoverføringskontrol, så
liftarmene sænkes hurti$.
- Bloker betjeningsgrebettil vægrtoverføringskonfol i denne posi-

tion.
- Bevæg betjeningsgrebettil positionsvisning, så llftarmeneføres

til nederste position.

-Løsn møfikken påbotten(3), sadeneri niveau med bolhovedet
(Fis.32).
-Tilspænd bolten (3) mest mulig.
- Løsn bolten (3) ved at bevæge det bagerste betjeningsgreb ti I

positionskontrol i retning for løft af armene.
-Stands bevægelsen, nårafstandenX=250 mm (Fig. 3a).
- Udlør herefter flere løfteJsænkebevægelser med
betjeningsgrebet til positionskontrol, mens du holder
betjeningsgrebettil vægtoverføringskontol helt stille.

F askellen m ellem to m dling er af afstan den X skal værc m indre
end1lmm.
- Brems møtrikken på bolten (3), når indstillingen er slut.

E2-024

Fig. 33

E2-033

Fig.34

E2-034
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Afrm onteri n g/m onteri n g

Elektronisk liftsystem
Mekaniske indstillingeraf følenæ

t@verfudngsfoler
- lndstil betjeningsgrebene (1 9) og (20) (Fig. 36).
- lndstil bolten (36) til afstanden.
X = 90 mm t 0,5 (Fig. 37).

- lndstil bolten (23)til afstanden.
Y=49,2mmt0,1.

Pæi6orsføler

- lndstil på knasten (8) (Fig. 38).

Fremgangsmådefor montering og indstillingaf knasbn (Fig.

35)

-Anbring knstakslen i følerakslen.
- Før loastfladen undermærketpåakslen, ogbrs§d den med en

tand underafrnærkni ngen.
-Tilspænd bolten (A) til et moment på 2,6 daN.m t 0,5.

Se kapitel G2 om elektronisk liftsystem med hensyn til de
elel<triskeeftercyn.

E2-036

E2-037

Føler
for position

Juster
knastakslen
med
følerakslen. Fig.35

E2-035

MR 334 - 02.2003 - DA 2..21
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Afmonteri ng/monteri ng

Elektron isk I iftsystem

AnnorgiU
Sefigur40.
LkffiTtdffi ile fuhgq, tw kuttpnart*rc nwtuæ igar.

ItlortHirq
- Udførarbejdsgangenefoafrnontaing i modsat rækkefølge.

- lndstil komponenteme, nåralle dele er monteret.

ldentifikation af følerne (Fig. 39)
Mærket (4): Positionsføler
Mærket (6) : Vægtoverføri ngsføler

Tegrfrddairg
I Liftdækd
2 Oliadtagsventil
3 Bolt+skiver
4 Positmsføler
5 Mdik
6 Vægbvøføringsføla
7 Mdik
I tfd
9 Udluftningsventil

10 Paffldningsprop

11 $xb
12 l-iftamsalsd
13 Rirg
14 \Ensepakdase
15 \Ær$ebøsrirg
16 Højrebøsing
17 Hølrepakdase

18 Fjeda
€ Håndgreb

æ Hfugreb
Z Alsd
22 Udvendigelåsainge

æ Canhd$/de
A Møfiik
25 $trg
æ Lqer
Z Grinæ
A Pd<dæer

29 Grinæ
$ Afffikiuer
3t Mdikker
O Stifter
33 AlGd

34 Udvendigelåsainge
S Nålelejø
$ A'clag
3/ Undalag$ade
38 Bdt
æ Skiue

O Tr#E
41 BagtqFhs
e Aftapdngsprop

A Pddæe
G Konha/e1il

Fig. 39
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Afrm onteri n g/m onteri n g

Sprængtegning

Kontaventil(CA):
2,5t0,5daN.m.
lUlagnetventiler$ olieudtagsventilen (2):

på blokken = 1,5t0,3daN.m.
på spolen = 0,35t 0,1 daN.m.

Bolt(3):2,5t0,5daN.m.

Fig.40

----'Trakbtetrfiont Æapr$ngsprop:

Tilspændingsrnomert=3daNm

P-
oa

; .l
,'ffi:)

I
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Diagnosticering - mekanisk liftsystem

lntroduktion
Følgendedatabladevedrørerkunddmekaniskeliftsystem.SekapitdG2ELEKIRONISKUFISYSTEIIiTCE gforatbrugel,letadiag

tilliftsystemetTCE9.

Datablad nr. 1 : Lifuystemet kan i kke sæn ke - ti I kobl i n g belastet

lndledendearbefr§atf ge

- Udluft den hydrauliske keds.

I O,***nskalafsik{<erheGmæssigegrunde udføesmedslukketmotor.

- Rengørog kontrolleralle mekaniskeforbindelsesled.
-Rengørlifrsystemetsspindlerog den ørrerstespindel. Kontroller, atdeharetmekaniskslørvedglidning.
- Kontroller, at ingen af værktøjets dele spænerfortilkoblingen.

A t**risikoenfor,atlastenhurtigrtsænkesunderreparationen.

Atnonbringaf læbn
-TnaKoen skal væreopldodset, og motoen slukket.
-Tagallenødvendigeforholdsreglerforsikkerheden(understøfring,toveomkinglasten).
- Opklods lasten ved hjælpaf hydrauliskedonl«afte.

Erernæl<: Sffi*n slal værc sffil, twisjuderl u læ (nark). Anfuing klo& mdq Mil«ful

1fr O*, Olien icylindrenekansprøjtekrafrigtunderhstenskraft.

- Lasten skal sænkes og stilles ned, førderudføres reparationsarbejde.

\_
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Diagnosticeri ng - mekanisk I iftsystem

Datablad nr. 1 : Liftsystemet kan ikke sænke-tilkobling belastet

Liftsystemet kan ikke sænke med

Grebet til positiorVdybde er i sænkeposition.

Grebet til vægtoverløring er i annulleringsposition.

- Kontrollet at stempelløtteren og ventilens

glidemål fungerer ri$i$ (blokering).

- Reparer eller udskitt de delekte dele.

- Kontolle( atcylindrene virker.

- Kontroller spindlernes, litlarmenes

og den øve6te spindels stand og

funklion.
- Kontroller, at liltarmsaksleme drqer.

- Kontroller, at tilbagsløbst til

beholderen sker rigtigt i

sænkeposition, og kontroller, al

sænkaantilen åbner (blokering).

- Kontroller, at ventilens styrenå er i

god stand, og al glideren styrer
r/entilen.

- lGntroller, at alstandsskiven sidder

riStSt.

- Reparer eller udskift wntilen.

- Fralobl lilloblingen \ed lithrmene.
- Kontroller, at positionsgrebet dri\cr

lithrmsaksleme konekt.

- Reparer eller udskitt de defekle dele.

'- 
lGntoller, at littventilen er tæt.

- lontoller, at mængderegulatorens \ærtil

fuNerer (fusag til intem lækage).

- Kontoller, at der il«e er urenheder i

lilNsnlilens Hse.
Reparer eller udskitt littventilen.

- Konfoller littsystemets intenE

betjeningsanordninger.
- Kontroller liftsystemets eksteme

boti€nin gsanordninger.

- Kontoller, at liftcylinderen fungerer rigtigt og

er træt (spindel, stempel, bring, pakdåseo,

Reparer eller udskift de d€fekte dele.

Kontroller den hydrauliske kreds lor
til beholderen (urenheder).

Rsparer eller udskift ds defekte dole

- Monter de af littsystgmsts dolo, der 0r

afmonteret.
- Slut tilkoblingEn til igen.
- Ahrøv systemet uden belashing.
- Alprø\, systemel med behshing.
- Udlør de kævede indstillinger.

MR 334 - 02.2003 - DA E2..25
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Diagnosticering - mekanisk Iiftsystem

Datablad nr.2: Liftsystemet kan ikke løfte eller løfter langsomt

lndledendearbejdsgange

Mgtigfi Førafrnontaingafliftdæksletskalmængdeogtykkontrolleres(sekapitelEl).

Alle eftersyn skal af sikkerhedsmæssige grunde udføres med slukket motor.

Obs: Dererrisikofor, atoliensprøjter, nårrødedningernetilsluttes.

- Rengørog kontrolleralle mekaniskeforbindelsesled.
- Rengørliftsystemetsspindlerogden øverstespindel. Kontroller, atdeharetmekaniskslørved glidning.

- Kontroller, at ingen af værktøjets dele spænerfortilkoblingen.

I eas ø risikoenfor,atlasten utilsigtetløftesunderreparationen.

Aft ronteraf si kkerheGmæssige grunde den ti lkoHede lastfør rcparatiorcarbeidet

- Kontrolleroliens nrveau og l«alitet, samt at kredsen generelt ertæt.
- Udluft den hydrauliske keds.

E2.% MR 334 - 02.2003 - DA
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Diag nosticeri ng - mekan isk I ifuystem

Datablad nr.2: Lifoystemet kan ikke løfte eller løfter langsomt

LifEystemet kan ikke løfte eller løfter langsomt
Grebet til positiorvdybde er i løfteposition.

For lavt tryk i kredsen.

- Kontroller, at hjælpecylindrene er t€ette.
- Kontroller, at cylindrene virker.
- Konlroller spindlernes, liftarmenes og den

øverste spindels stand og funKion.
- lGntroller, at liftarmsakslerne drej6r.

Kontrolle( at stempelløtleren og ventilens
glidernål tungerer rigtigrt (blokering).
Reparer eller udskitt de defekte d6le.

Kontroller, at liftventilens løftoventil fungerer
rigtigt (blokering, lækage).
Kontroller, at sænke\r'entilen lukker.
Reparer eller udskifl de deleKe dele.

Frakobl tilkoblingen ved liltarmene.
Kontroller, al positionsgrebet driver
liftarmsaksleme konekt.
Reparer eller udskift de defeKe dele. Kontroller, at der ikke er lækager udvendigt

ved liftsystemets cylinder (stempel, pakdåse)
og ved liftventilen.
R€parer eller udskft alle defehe dele.

- Kontrollorlittsystemets interne
betjeningsanordninger.

- l(ontroller liftsystemets eksterne
betieningsanordninger.

- Kontroller, at liftcylinderen tungerer
rigtigt og er tæt (spind6l, st€mp€|, foring,
pakdåser).

.- Reparer eller udskitl de defeKe dele.

- Kontroller, at lifwentilens dæksel er taet.
- ](ontroller, at meBngderegulatorens v6ntil fung€rer

(årsag til intem lækage).
- lGntroller, at der ikke er urenheder i littventilens

kredse.
- Reparer eller udskitt littventilen.

- Monler de al littsystemets dele, der er
afmonteret.

- Tilkobl tilkoblingen igen.
- Afprøvsyslemet uden b6lastning.
- Afprøv systemet med belashing.
- Udfør de krævede indstillinger.

MR 334 - 02.2003 - DA F2Z7
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Bemærk

Datablad nr. 3: Ustabil (hakker)

kmærk:Kontoller,førreparalionsrbeidetphegpdæ,atdr;næ(fu*monbretptilkoblingen,il«keweæligudat
lmak inde lMaWiEl q uduft Mt hy*anllC<e M

Nej

Ja

Ustabil (hakkor)
Rodskab€t hopper under arbejdet,

Løfle- og sankebevægslser er urcgelmæssige

,tingelser for kontrol
l,,lotoren skal være standset.
Amene skal være i øveEte position.
Belastningen på tilkoblingen skal være lig med

Kontroller først den hydrauliske
kreds generelt.

Udfør indstillingeme til positions-
og vægtoverføringskontsol,

Mekaniska efte6yn
- Kontroller vægtoverføringsgrebets eksteme

betieningsanordninger.
- Kontroller vægtov€rføringsgrebets og

vægtovarføringsfølergrebets inteme
betieningsanordninger

- Udfør de mekaniske indstillingef,
- Kontsoller stemp€lløfter€n og nålen til stfing af

glideme (stand og tunktion).
- Reparer eller udskift alle defeKe dele.

Sænkeventil
- Kontroller afstandsskiven (tilspænding)
- Kontrcllerventilens pakdåse.
- Kontroller, at der ikke er urenheder på

ventilen.
- Kontroller ventilens funktion (blokering)
- Kontroller ventilsædets bærellade.
- Kontroller ventilens feder
- Kontroller v€ntilens nål og funktion.

Løfteventil
- Kontrollerventil€nspakdåse.
- Kontroller, at der ikke €r urenhoder på

ventilen.
- Kontrcller ventilens funktion (blokering)
- Konlroller v€ntilsædets bæreflade.
- Kontroller ventilens feder

- Reparsr sller udskift de defekte dele.

Sænkeventil
- Kontrollerventilsædets

bæreflade-
- Konbollerventilnålen, og at

den fungerer
- Udskift hele ventilen, hvis den

er defelt.

Løfteventil - ikke afualanceret
- Udskifr hel€ vontilen, hvis den

ar defekt.

Ek§eme lækagar
- Kontroller, at rørledningen mellem dækslet og

liftventilen er tæt.
- Kontrolle( at rørl€dningen mellem littvontilen

og løftecylinderen er tæt.
- Kontoller, at alle rørledninger og

h!ælpecylindren€ er tæfte.
- Reparer 6ller udskift alle defekte dele.

Løftecylindot - intem lækage
- Kontoller foring, stempel (urenheder, ridær mv-),

stempelringe og pakdåser.
- tldskift alle defeke dele-

- Kontroller fastspændingsstangon og lBjame, at
møtikkeme er tilspændte.

- Kontroller, at tilkoblingstængeme drejer rigtigt,
og konfolbr deres slør Sløret skal var€ lill€.

- Kontrollerfastspændingen af
vægtoverføringsfølerens greb.

- Udskifr alle defeKe dele.

- Kontroller, at liftventilens dæksel er tæt.
- Kontroller, at mængderegulatorens ventil fungerer

(åHg til intem lækage).
- Kontroller, at der ikke er urenh€der i liftventilens

kedse.
Roparer eller udskift liftventilen.

(x
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