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Præsentation

Styre- og kontrolboks
(Fig. n'2)
'l Hukommelsestast med 4 positioner

2 Tast til indstilling af position

3 Tast til indstilling af vægtoverføringskontrollen

4 Tast til indstilling af øverste stop

5 Tast til indstilling af sænkehastighed

6 Kontakt til aktivering af transportstøddæmper +

konfollampe

7 Konfollampe til angivelse af liftsystemets bevægelse: Løft

ellersænkning

8 Kontrollampe for indstilling af liftsystemet i

sikkerhedsfu nktion og alarm

l-tuiskorfdlampenfu§kkertrcd (8)erEndt, r'asy$emdtændes,
skal derudføresfl ere handlingerforat nulstille liftsystemet:

- Vægtoverføringskontrollen afbrydes ved at dreje
indstillingslcrappen (3) mod venste.

- Før hukommelsestasten (1)til position stop og dereftertil
arbejdsposrtion.

- Find armenesfaktiske position med indstillingsknappenfor
position (2), indtil kontrol lampen for sikkerhed (8) slukker.
Kontrollampen (8) ertændt heletiden eller blinkerog angiver,
atTCE 9-boksen er indstillet på sikkerhedsfunktion, elleren
alarm.

Der kanforekomme to§pertænding :

- Kontrollampen lyser permanent = Aktivering af boksens
sikkerhedsfunktion. Følg fremgangsmåden for aktivering af
liftsystemetforat nulstille boksen.

- Lyserellablinker= Funldimsfejl. Einkenes hyppighed angivø
fejlens art. Afi ængig affejlens art kan liftsystemet mdigvrs stadi g

bruges helt eller delvist.

Brug Metadiag til at fi nde årsagen til problemet.

Lokalisering af følere og magnetventiler

(underførerhuset i højre side, foto n' 3)

A Posiliorsføler

B Vægbverføirgs{øla

C Magnetuentiltil sænkning

D Magnetventiltilløft

@

@

Fig.2
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Præsentation

Mekaniske indstillingeraf
vægtoverføri ngs- og positionsfølere

Følere
1 Pæitiorsføler

2 Y@o,øføringsfølø

3 Knasttilpositionsføler

Vægtoverføringsføler
1 KontaKområdeforvægtoverføringsføleren

2 Håndgreb til væ$overføringssystem

Forsyning af hydraulik
1 Forsyning af olieudtag tilTCE I
2 Forsyning af løftecylinder

G3.4 MR 334 - 02.2003 - DA
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lndstilling

Adgangtilfølerne
Adgang gennem åbning i højre side af førerhuset.

1 Vægtwaføirgsføla

2 Posibonsføler

Mekaniske indstil I ingeraf følerne

Se afsnittet «LIFTSYSTEM - TILKOBLING» med hensyn til indstilling af knasten.

lndstil, hvor meget følerne stikker ud i forhold til huset, til 58 mm og 55 mm (Fig. n, 8).

MR 334 - 02.2003 - DA G3.5
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Elektriske i ndsti I I i n ger af føleme
Tilsluttestledning n' 6005 005734somvistpå Fig. n' 9.

Målspændingenfra boksen mellem detrødeog sorlestik (stel). Målspændingen, dergendannesafføleren, mellem detgule
og sorte stik (stel).

Værdi til indstilling af vægtoverføringsføleren
Udenbelastningpåvægtoverføringssystemetskaludgangssignaletsspændingværeligmed50 %afindgangsspændingen.
Eksempel: Uden belastningpåvægtoverføringssystemetaflæsesværdien:9,46voltmellem detrødeog sortestik. lndstil
føleren, så deropnås ca.4,73volt mellem det gule og sorte stik, dvs. 50 % af 9,46 volt.

Værdi til indstilling af positionsføleren
Nårliftarmeneerført heltind mod huset, skal udgangssignalets spænding være lig med 75 % af indgangsspændingen.
Eksempel: Nårliftarmeneerførtheltind mod husetaflæsesværdien:9,46voltmellemdetrødeog sortestik.lndstilføleren,
såderopnåsca.7,1 voltmellem detguleog sorte stik, dvs.75 % af 9,46volt.

3^ t-
=F

u=8...t2v

t$arBs*gCtb4-+
1<

t_
025...0,75 x U

Trakbrcrsledringshnd

3poledestik

Tilslnt + polen (rødt stik) for at
konbollerc spændingen fta boksen.
Tiblutsignalet (gultslik) for at
konfollerc den spænding, der
gendannesafføleren.

V
poledeslik

lædningsbundt d 60 (E 005 734

(ikkeanvendt)

Fig.9

I
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lndstilling

lndstilling af positionsføleren (1)
Sæt en 36 mm fladnøgle iforat løsne kontramøtrikken, før
positionsf øleren indstilles.
Tilslut testledning n' 60 05 005 734 mellem ledningsbundtet

og føleren. Tilslut det elektriske kontrolapparat.
Eksempel påaflæstværdi: 9,4.6volt mellem detrødeog sorte

stik. lndstilføleren, så deropnås ca. 7,1 volt mellem det gule

og sorte stik, dvs. 75 % af 9,46 volt.

lndstilling af vægtoverføringsføleren (2)
Sæt en 36 mm fladnøgle i for at løsne kontramøtrikken, før
vægtoverføringsføleren indstilles. Tilslut testledning
n' 60 05 005 734 mellem ledningsbundtetog føleren. Tllslut
det elektriske kontrolapparat.
Eksempel : Uden belastning på vægrtoverføringssystemet
afl æses værdien: 9,46volt mellem det rødeog sorte stik. lndstil

føleren, så deropnåsca. 4,73vott mellem det guleog sorte stik,

dvs.50%af 9,46volt.

funæt*: Så saftfølerrite q ir#illd, x liflæysfind
oqat mdt Dq *d ihke udaæ nqø kditbling.

Kontrol af mag netventi lernes (3)

forsyning
Brug ledningsbundt n'60 05 005 734 til at kontrollere
forsyningen af magnetventilertil løft og sænkning.
Brug ledningsbundtets 2 polede stik, og tilslutde røde stik (+)

og sorte stik (stel) til kontrolapparatet.
Eksempel: Aktiverløft af liftarmene. Kontrollampen (7) (Fig.

n' 2) sideG3.3viserkommandoen. På multimeteretvisesen
spænding, der hele tiden varierer.

nårrunflmryrdvelililerme
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